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Streszczenie pracy doktorskiej
,,Autonomiczne urzadzenie wspierajace prace czlowieka. Robot z funkcja transportows”

Roboty i inteligentne oprogramowania pojawiajg si¢ coraz cz¢$eiej w ludzkim otoczeniu, towarzyszac w codziennych
czynnoéciach. Tworcy weigz znajduja dla nich nowe zastosowania, a popyt na ich wykorzystywanie stale wzrasta.
Roboty pracuja juz nie tylko w fabrykach i magazynach, ale takze w sektorze administracji, wojsku, policji, ale réwniez
w domach prywatnych i klinikach. Uzytkownikami robotow staja si¢ nie tylko wykwalifikowani pracownicy i
inzynierowie, ale takze osoby niezwigzane w zaden sposdb z branza robotéw. Umozliwienie wspotpracy z
zaawansowanym urzadzaniem przecietnemu cztowiekowi, wymaga odpowiedniego podejscia do problemu
projektowego. W ramach interdyscyplinarnie prowadzonego projektu robota nalezy takze uwzglednic¢ psychologiczne
aspekty interakcji cztowiek-robot (Human-Robot Interaction, HRI). Mimo, ze dziedzina ta jest stosunkowo mitoda, a
powstate prace badawcze sg rozproszone i fragmentaryczne, dostarcza ona cennych informacji, ktére poprzez
implementacje w projektach robotéw moga przynies¢ wiele korzysci. Dostarcza réwniez informacji o mnogosci
czynnikéw, ktére majg wptyw na postrzeganie robotow przez ludzi (Rudnicka, 2014).

Gtéwnym celem niniejszej pracy bylo opracowanie wzornicze autonomicznego robota transportowego, przeznaczonego
do pracy w $rodowisku szpitalnym, ktére uwzglednia wiedzg z obszaru HRI, jednoczesnie wpisujgc si¢ w specyfike i
wymagania obowigzujace w szpitalach.

Praca zostata podzielona na trzy gtéwne rozdziaty. Pierwszy, zatytulowany ,,Rozwdj i zastosowanie robotyki” zawiera
informacje dotyczace krotkiej historii robotéw, a takze réznorodnosei ich wspotczesnych zastosowan. Dla zachowania
czytelnodci pracy, poszczegdlne roboty omawiane sg w ramach opracowanego w tym celu podziatu na poszczegélne
sektory rynku. W pierwszym rozdziale oméwione sg rowniez rodzaje robotéw transportowych oraz medycznych.
Rozdziat zakonczony jest oméwieniem wymogdw dla urzadzen autonomicznych, ktore pracuja w srodowisku
szpitalnym.

Drugi rozdziat dotyczy uwarunkowan cztowieka w relacji z robotami. Oparty zostat glownie o badania z dziedziny
HRI. W rozdziale wyjasniono, jakie czynniki majg wptyw na postrzeganie robota przez cztowieka. Przytoczone zostaja
réwniez badania, ktére wskazuja na to jaki wptyw na relacje z cztowiekiem moze mie¢ antropomorficzny wyglad
robota oraz jaki stopien antropomorfizacji okazuje si¢ by¢ optymalny dla pozytywnych odczué cztowieka wobec robota.
Rozdziat jest zakonczony ujeciem relacji cztowieka i robota w kontekscie etycznym.

Rozdzial trzeci prezentuje opracowanie wzornicze autonomicznego robota transportowego, przeznaczonego do pracy w
$rodowisku szpitalnym. Rozpoczyna sie od przedstawienia i analizy problemu projektowego zdefiniowanego na
postawie informacji z ww. rozdziatéw i przeprowadzonych rozméw z pracowniczkami trzech Wroctawskich szpitali.
Nastepnie wyszczegdlnione sg zatozenia projektowe i zaprezentowane wybrane etapy pracy nad projektem. Na koniec
zostaje opisany projekt wzorniczy robota i wehodzace w jego skiad elementy. Rozdziat zakoficzony jest wstgpna
analizg stopnia antropomorfizacji robota i podsumowaniem.
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